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1 Systemiibersicht
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1.1 Anlagen- und Systemumfang

Im Folgenden ist der einbezogene System und Anlagenumfang dargestellt:

Slave-Knoten (UV-Messstelle)

MOVE EFFIZIENTE
ENERGIESYSTEME
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1.2 Ausstattung

Das Steuerungssystem besitzt folgende technische Ausstattung (teilweise ist zu deren Verwendung
separate Firmware erforderlich, die nicht im Standardumfang enthalten ist).

Kategorie Feature Anz[ Details

Eingang Analog-In 3 0..10V

Eingang Analog-In 3 0..10V

Eingang Analog-In 3 0..10V

Eingang Impuls-In 3 external LowSide Switch
Eingang Impuls-In 3 external LowSide Switch
Eingang Impuls-In 3 external LowSide Switch
Versorgung Netzteil 1 230Vac/24Vvdc, 15W

1.3 Funktionsumfang

Das Steuerungssystem besitzt folgenden Funktionsumfang:

« Anschlussmaglichkeit fiir biszu 9 S0-Zahlerschnittstellen

* Bestimmung der aktuellen Leistung und der Verbrauchssumme

« Erfassung von Ressourcenverbrach liber analonge impulsgebende Sensoren

« Ubertragung der Daten zu einem Zentralsystem

Build:20210511-115542-7056435afo
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2 Installation

2.1 Vorbereiten der Montage

@ Ziehen Sie bitte zur Aufstellung und Montage die vorhandenen Plane und
HINWEIS . : : .
E— Zeichnungen aus dem Kapitel 3 ,Technische Daten” hinzu.

die Storung Uber langere Zeit ignoriert oder nicht zur Kenntnis genommen
wird, kann dieses zu schweren Anlagenschaden fiihren bis hin zum voll-
standigen Stillstand der Produktion.

j Wir empfehlen die Verschaltung der Stormeldung auf die Leitwarte. Falls

2.1.1 Aufstellraum

Der Aufstellraum muss frostsicher, ausreichend beliiftet, gut beleuchtet
AVORSICHT und sauber sein.

Kondenswasser in der Steuerung kann zur Zerstorung dieser fiihren!

2.1.2 Aufstellungsflache

Die Wandflache muss eben sein. Die Steuerung muss an einer gut be-
AVORSK;HT leuchteten und leicht zugénglichen Stelle platziert werden und zwar so,

dass alle Bedien -und Anzeigeelemente gut sichtbar und zuganglich sind.

Die Steuerung darf nicht auf stark vibrierenden Flachen (z. B. Kiihlturm-

wande) aufgestellt werden. Die Elektronik konnte dadurch Schaden neh-
men!

@ HINWEIS Direkte Sonnenneinstrahlung kann die Erkennbarkeit der Displayinhalte
sofort negativ beeinflussen. Ebenso kann direkte Sonneneinstrahlung, liber
einen langeren Zeitraum, die Lebensdauer verringern.

2.1.3 Netzzuleitung

Die Steuerung sollte liber eine, gemaR 3.7.7 Versorgungen (von extern einspeisend) entsprechende
Netzzuleitung angeschlossen werden. Es wird empfohlen, BlitzschutzmaBnahmen in der hauseigenen

Netzinstallation vorzunehmen. Auf jeden Fall muss die Netzzuleitung der Anlage gegen Blitzeinschlag
geschiitzt werden.

2.1.4 Leitungsverlegung

Es ist nicht zulassig, fiir Messleitungen (oder Steuersignale) und Netzver-
@ HINWEIS sorgung, dieselben Kabel zu verwenden, auch wenn in diesem Kabel noch
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freie Adern vorhanden sind!

@ HINWEIS Gefahr der Beschadigung oder Betriebsstorung durch elektromagnetische Felder!

Wenn das Steuerungssystem oder die Verbindungsleitungen parallel zu Netz-
leitungen oder in der Nahe von starken elektromagnetischen Feldern montieren ist, kann das Gerat ge-
stort oder beschadigt werden.

e Esist unbedingt darauf zu achten, dass die Mess- und Steuerleitungen méglichst weit entfernt
von Starkstromkabeln verlegt werden. Dadurch werden unerwiinschte Einstrahlungen vermie-
den. Halten Sie die Verbindungsleitungen so kurz wie moglich.

e Verlegen Sie die Verbindungsleitungen und die Netzleitungen getrennt voneinander.

e Verbinden Sie das Gerat mit dem Schutzleiter (bei Versorgung mit 230/115 V ac).

e Schirmen Sie das Gerat von starken elektromagnetischen Feldern ab.
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2.2 Durchfiihrung der Montage

Die, in diesem Handbuch definierte, Schutzart ist nur gewahrleistet, wenn f
A olgende Bedingungen erfiillt sind:
- der Gehause Deckel ist geschlossen
- die Klemmenraumabdeckung ist geschlossen (falls vorhanden)
- alle verfligbaren Kabelverschraubungen sind mit einem Kabel belegt oder
durch Blindstopfen ersetzt
- Frontfolie luftblasenfrei aufgebracht

2.2.1 Aufstellung der Steuerung

Fir die Befestigung der Steuerung auf einer senkrechten Oberflache muss wie folgt vorgegangen wer-
den:

e Bohrungen gemaf Bohrbild ausfiihren.

e Gehause 6ffnen und vollstandig aufklappen.

e Obere Schrauben in den Wandzwischenraum oben einfiihren und diese nahezu festziehen.

e Untere Schrauben in den Wandzwischenraum unten einfiihren und diese sowie die oberen
Schrauben vollstandig festziehen.

e Gehadusedeckel wieder schlielen.

2.2.2 Einbau von Messsonden

Die Messamatur/Sonde ist so einzubauen, dass es auch bei abgeschalte-
@ HINWEIS ter Anlage nicht zur Austrocknung von Schmutz an den Sen-
sor-/Elektroden-oberflachen kommen kann.
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2.3 Verkabelung

Verletzungsgefahr durch Montage unter Spannung!
GEFAHR Wenn Sie die Spannungsversorgung vor Montagebeginn nicht abschal-
ten, konnen Sie sich verletzen, das Produkt zerstoren oder Anlagenteile

beschadigen.

Vor Arbeiten an der elektrischen Einrichtung und vor dem Beginn von Umriistungen, Wartung, Instand-
haltung und ahnlichen Arbeiten ist zu beachten:

1. Hauptschalter der ibergeordneten Anlage ausschalten und gegen Wiedereinschalten sichern
(z.B. abschlielen).

2. Deutlich sichtbar ein Schaltverbotschild mit folgenden Angaben anbringen:
a. ,Nicht schalten! Es wird gearbeitet!"
b. Arbeitsort
c. Datum
d. Name des Verantwortlichen

3. Verwenden Sie zum Anschluss ausschlieBlich gepriifte Leitungen mit ausreichendem Lei-
tungsquerschnitt.

Die Elektromontage muss von einer Elektrofachkraft unter Einhaltung der Installationsvorschriften des
VDE, des EVU und ggf. geltender Werksnorm durchgefiihrt werden.

Hinweise zur Klemmenbelegung entnehmen Sie bitte dem Kapitel 2.4

Zum AnschlieBen der Kabel ist wie nachfolgend beschrieben vorzugehen:

e Kabel/Leitungen durch eine der Kabeldurchfiihrungen an der Unterseite des Gehauses in das
Gehauseinnere fiihren.

e Fixieren der Kabelverschraubungen/-durchfiihrung(en) und anschlieBen der gewiinschten Adern
an die entsprechenden Klemmen.

e Dazu sind die abisolierten Adern in die Adereinfiihrungstrichter der Leiterplattenklemmenleiste
bzw. Buchsenleiste bei Leiterplattensteckverbinder einzufiihren. Dabei ist zu priifen, dass die
Adern abschlieBend vollstandig und fest in den Klemmen sitzen.

e Zum Abklemmen der Verbindung ist bei Schraubklemmen die Klemmenschraube zu 16sen bzw.
bei Zugfederklemmen mit einem passenden Schraubendreher ohne seitliche Kraftausiibung in
die eckige Offnung zu driicken, um die Klemmstelle zu 6ffnen. Dann ist die Ader bei ge6ffneter
Klemmstelle herauszuziehen.

2.4 Anschliisse und Klemmenbelegung

Auf den Folgeseiten sind die Innenabbildungen der Komponenten mit indizierten Anschliissen darge-
stellt. Die Darstellung zeigt die Identkennung (im Folgenden ID genannt) und Position der Signal-, Kon-
figurations- und Anschlusselemente.
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2.4.1 Komponenten innen — Gehduseboden

Hinweis: Abbildung beispielhaft. Es sind lediglich die orangefarben beschrifteten Komponenten bestiickt/ausgefiihrt.

Slave-Knoten (UV-Messstelle)

MOVE EFFIZIENTE
ENERGIESYSTEME
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2.4.2 Klemmenblock (TB) — Ubersicht
Im Folgenden sind technische Details der Klemmen-/Anschlussblocke aufgelistet. Die Lage des jewel-
ligen Blocks ist Uiber die ID (linke Spalte) in den vorherigen Darstellungen dokumentiert.

ID Bauform Z:r(ij:” / Raster | Polzahl Anschluss elektr. Verwendung
Pow1.TBO1| Schraubklemme 5mm 4 bis 2,5mm? Versorgungsbereitstellung
24V DC
Pow1.TB02| Schraubklemme 5mm 2 bis 2,5mm? Versorgungseingang 230V
AC
cB1.TBO1 Zugfederklemme 5mm 3 bis 1,5mm?2 Versorgungseingang 24V
DC
eB01.TB1 Zugfederklemme WAGO0250 2,5mm | 12 bis 0,6mm? bzw. | Signalspannung
0,8mm
eB01.TB2 | Zugfederklemme WAGO0250 2,5mm | 12 bis 0,6mm?2 bzw. [ Signalspannung
0,8mm
eB02.TB1 Zugfederklemme WAGO250 2,5mm | 12 bis 0,5mm2 bzw. | Signalspannung
0,8mm
eB02.TB2 Zugfederklemme WAGO250 2,5mm | 12 bis 0,5mm2 bzw. | Signalspannung
0,8mm
eB03.TB1 Zugfederklemme WAGO0250 2,5mm | 12 bis 0,6mm?2 bzw. [ Signalspannung
0,8mm
eB03.TB2 | Zugfederklemme WAGO0250 2,5mm | 12 bis 0,6mm?2 bzw. [ Signalspannung
0,8mm

2.4.3 Klemmenbelegung

Im Folgenden ist die Belegung der einzelnen (Steck-)Klemmen/Kontakte deren Zugehdotigkeit zu einem
Klemmenblock (KI-Block, s.0.), Klemmennummer (KI-Nr.) und Kurzbezeichnung (KI-Bez.) sowie deren

elektrische Funktion und Verwendung beschrieben.

Die zugehodrigen mechanischen und elektrischen Eigenschaften sind im vorherigen Kapitel bei dem
jeweiligen Klemmenblock beschrieben. Die Position einer Klemme/Kontakt ist durch deb "KI-Block” und
der eigentlichen Klemmen-Nummer (KI-Nr.) bzw. Klemmenbezeichung (K-Bez.) in den vorherigen Dar-
stellungen zu finden.
In der Spalte "Verwendung" ist die technische/geratefunktionale Verwendung aufgefiihrt, auf die in Ka-
pitel 3 "Technische Daten” sowie den folgenden Kapiteln verweisen wird.

KI-Block KI-Nr.| Kl-Bez. Funktion Verwendung
Pow1.TBO1 1 +24V Versorgungsbereitstellung 24V DC -

Pow1.TBO1 2 GND Masse -
Pow1.TB02 3 N Nulleiter, Versorgung -
Pow1.TB02 4 L Phase, Versorgung -

cB1.TBO1 1 +24V Versorgung -

cB1.TBO1 2 GND Masse -

eB01.TBO1 1 24V isol. Sensorversorgung +12V Ail
eB01.TBO1 2 IN Input Ail
eB01.TBO1 3 ov Masse Ail

Build:20210511-115542-7056435afo
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eB01.TBO1 4 24V isol. Sensorversorgung +12V Ai2
eB01.TBO1 5 IN Input Ai2
eB01.TBO1 6 oV Masse Ai2
eB01.TBO1 7 24V isol. Sensorversorgung +12V Ai3
eB01.TBO1 8 IN Input Ai3
eB01.TBO1 9 ov Masse Ai3
eB01.TBO1 10 24V isol. Sensorversorgung +12V Ai4
eB01.TBO1 11 IN Input Ai4
eB01.TBO1 12 ov Masse Ai4
eB01.TBO1 13 24V isol. Sensorversorgung +12V Ai5
eB01.TBO1 14 IN Input Ai5
eB01.TBO1 15 ov Masse Ai5
eB01.TBO1 16 V+ isol. Sensorversorgung +12V Imp1
eB01.TBO1 17 In Eingang Imp1
eB01.TBO1 18 ov Masse Imp1
eB01.TBO1 19 V+ isol. Sensorversorgung +12V Imp2
eB01.TBO1 20 In Eingang Imp2
eB01.TBO1 21 ov Masse Imp2
eB01.TBO1 22 V+ isol. Sensorversorgung +12V Imp3
eB01.TBO1 23 In Eingang Imp3
eB01.TBO1 24 ov Masse Imp3
eB02.TBO1 1 24V isol. Sensorversorgung +12V Ail
eB02.TBO1 2 IN Input Ail
eB02.TBO1 3 ov Masse Ail
eB02.TBO1 4 24V isol. Sensorversorgung +12V Ai2
eB02.TBO1 5 IN Input Ai2
eB02.TBO1 6 ov Masse Ai2
eB02.TBO1 7 24V isol. Sensorversorgung +12V Ai3
eB02.TBO1 8 IN Input Ai3
eB02.TBO1 9 ov Masse Ai3
eB02.TBO1 10 24V isol. Sensorversorgung +12V Ai4
eB02.TBO1 11 IN Input Ai4
eB02.TBO1 12 ov Masse Ai4
eB02.TBO1 13 24V isol. Sensorversorgung +12V Ai5
eB02.TBO1 14 IN Input Ai5
eB02.TBO1 15 ov Masse Ai5
eB02.TBO1 16 V+ isol. Sensorversorgung +12V Imp1
eB02.TBO1 17 In Eingang Imp1
eB02.TBO1 18 ov Masse Imp1
eB02.TBO1 19 V+ isol. Sensorversorgung +12V Imp2
eB02.TBO1 20 In Eingang Imp2
eB02.TBO1 21 ov Masse Imp2
eB02.TBO1 22 V+ isol. Sensorversorgung +12V Imp3
eB02.TBO1 23 In Eingang Imp3
eB02.TBO1 24 ov Masse Imp3
eB03.TBO1 1 24V isol. Sensorversorgung +12V Ail
eB03.TBO1 2 IN Input Ail
eB03.TBO1 3 ov Masse Ail
eB03.TBO1 4 24V isol. Sensorversorgung +12V Ai2
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eB03.TBO1 5 IN Input Ai2
eB03.TBO1 6 ov Masse Ai2
eB03.TBO1 7 24V isol. Sensorversorgung +12V Ai3
eB03.TBO1 8 IN Input Ai3
eB03.TBO1 9 ov Masse Ai3
eB03.TBO1 10 24V isol. Sensorversorgung +12V Ai4
eB03.TBO1 11 IN Input Ai4
eB03.TBO1 12 ov Masse Ai4
eB03.TBO1 13 24V isol. Sensorversorgung +12V Ai5
eB03.TBO1 14 IN Input Ai5
eB03.TBO1 15 ov Masse Ai5
eB03.TBO1 16 V+ isol. Sensorversorgung +12V Imp1
eB03.TBO1 17 In Eingang Imp1
eB03.TBO1 18 ov Masse Imp1
eB03.TBO1 19 V+ isol. Sensorversorgung +12V Imp2
eB03.TBO1 20 In Eingang Imp2
eB03.TBO1 21 ov Masse Imp2
eB03.TBO1 22 V+ isol. Sensorversorgung +12V Imp3
eB03.TBO1 23 In Eingang Imp3
eB03.TBO1 24 ov Masse Imp3
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2.5 Eingangs-/Ausgangsschema

Im Folgenden ist das Anschlussschema des Steuerungssystems dargestellt. Um Uberlappungen zu
vermeiden sind teilweise Komponenten auseinandergezogen sowie Anschlussleitungen unterbrochen
und gestrichelt dargestellt (vertikal versetzt fortgefiihrt).

Slave-Knoten (UV-Messstelle)

MOVE EFFIZIENTE
ENERGIESYSTEME
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2.6 Interne Anzeige- und Konfigurationselemente

In Folgenden ist Konfiguration der Hardware iber Steckbriicken (Jumper) beschrieben.

2.6.1 Statusanzeigen und Signalgeber (LED, E)

Im Folgenden sind die Statusanzeigen und Signalgeber beschrieben. Die Lage des jeweiligen Elemen-
tes ist anhand der ID (linke Spalte) in den vorherigen Darstellungen zu finden.

ID Typ Spezifiikation Art / Verwendung

eB01.StateLED SMD-LED gelb Kommunikationsstatus eB01
eB02.StateLED SMD-LED gelb Kommunikationsstatus eB02
eB03.StateLED SMD-LED gelb Kommunikationsstatus eB03
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3 Technische Daten

3.1 Kenndaten

Im Folgenden sind die die Systemeigenschaften zusammenhangend beschriebenen. Jeder
Ein-/Ausgang hat dabei eine eindeutige Bezeichnung, auf die in diesem Dokument mehrfach referenziert
wrd.

Falls ein physikalischer Ein-/Ausgang auf mehrere Arten verwendet werden kann, erscheint die Be-
zeichnung ggf. mehrfach.

3.1.1 Versorgungen (von extern einspeisend)

Das Steuerungssystem bendtigt folgende elektrische Versorgungen von extern:

Beschreibung Hauptversorgung von extern
Information

Spannung 100 ... 240V AC

max. Strom 0,5A AC

Ruhestrom 30mA AC

Frequenz 50 ... 60Hz

Anmerkung externe Absicherung: max. 10A

3.1.2 Versorgungen (nach extern bereitstellend)

Das Steuerungssystem stellt folgende elektrische Versorgungen bereit (z.B. zur Sen-
sor-/Aktorversorgung):

Beschreibung Versorgungsbereitstellung 24V DC
Spannung 24V DC

max. Strom 0,63ADC

max. Leistung 15W

Anmerkung

3.1.3 Analoge Eingédnge

Das Steuerungssystem verfiigt liber folgende analoge Eingange / Messeingange:

Bezeichnung Ail
Art Spannungseingang
Bereich 0..10V

Eingangs-/Biirdenwiderstand| >50k

Auflésung

Build:20210511-115542-7056435afo Angaben unverbindlich. Anderungen vorbehalten. Seite 18 von 32



MOVE data - On-Wire 1

Technische Daten

MOVE

Genauigkeit 0.5%

Linearitat 0.2%

Filterung 100Hz

Linearisierung

Modell / Serie

Anmerkung Sensorversorgung (24Vdc) wird zur Verfiigung gestellt; Gesamtbelastbarkeit beachten

Bezeichnung

Ail

Art Spannungseingang

Bereich 0..10V

Eingangs-/Biirdenwiderstand| >50k

Auflésung

Genauigkeit 0.5%

Linearitat 0.2%

Filterung 100Hz

Linearisierung

Modell / Serie

Anmerkung Sensorversorgung (24Vdc) wird zur Verfiigung gestellt; Gesamtbelastbarkeit beachten

Bezeichnung

Ail

Art Spannungseingang

Bereich 0..10V

Eingangs-/Biirdenwiderstand| >50k

Auflésung

Genauigkeit 0.5%

Linearitat 0.2%

Filterung 100Hz

Linearisierung

Modell / Serie

Anmerkung Sensorversorgung (24Vdc) wird zur Verfiigung gestellt; Gesamtbelastbarkeit beachten

Bezeichnung

Ai2

Art Spannungseingang

Bereich 0..10V

Eingangs-/Biirdenwiderstand| >50k

Auflésung

Genauigkeit 0.5%

Linearitat 0.2%

Filterung 100Hz

Linearisierung

Modell / Serie

Anmerkung Sensorversorgung (24Vdc) wird zur Verfiigung gestellt; Gesamtbelastbarkeit beachten

Bezeichnung

Ai2

Art Spannungseingang
Bereich 0..10V
Eingangs-/Biirdenwiderstand| >50k

Auflésung

Build:20210511-115542-7056435afo

Angaben unverbindlich. Anderungen vorbehalten.
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MOVE data - On-Wire 1

Technische Daten

MOVE

Genauigkeit 0.5%

Linearitat 0.2%

Filterung 100Hz

Linearisierung

Modell / Serie

Anmerkung Sensorversorgung (24Vdc) wird zur Verfiigung gestellt; Gesamtbelastbarkeit beachten

Bezeichnung

Ai2

Art Spannungseingang

Bereich 0..10V

Eingangs-/Biirdenwiderstand| >50k

Auflésung

Genauigkeit 0.5%

Linearitat 0.2%

Filterung 100Hz

Linearisierung

Modell / Serie

Anmerkung Sensorversorgung (24Vdc) wird zur Verfiigung gestellt; Gesamtbelastbarkeit beachten

Bezeichnung

Ai3

Art Spannungseingang

Bereich 0..10V

Eingangs-/Biirdenwiderstand| >50k

Auflésung

Genauigkeit 0.5%

Linearitat 0.2%

Filterung 100Hz

Linearisierung

Modell / Serie

Anmerkung Sensorversorgung (24Vdc) wird zur Verfiigung gestellt; Gesamtbelastbarkeit beachten

Bezeichnung

Ai3

Art Spannungseingang

Bereich 0..10V

Eingangs-/Biirdenwiderstand| >50k

Auflésung

Genauigkeit 0.5%

Linearitat 0.2%

Filterung 100Hz

Linearisierung

Modell / Serie

Anmerkung Sensorversorgung (24Vdc) wird zur Verfiigung gestellt; Gesamtbelastbarkeit beachten

Bezeichnung

Ai3

Art Spannungseingang
Bereich 0..10V
Eingangs-/Biirdenwiderstand| >50k

Auflésung

Build:20210511-115542-7056435afo

Angaben unverbindlich. Anderungen vorbehalten.
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MOVE data - On-Wire 1

Technische Daten

MOVE

Genauigkeit 0.5%

Linearitat 0.2%

Filterung 100Hz

Linearisierung

Modell / Serie

Anmerkung Sensorversorgung (24Vdc) wird zur Verfiigung gestellt; Gesamtbelastbarkeit beachten

Bezeichnung

Ai4

Art Spannungseingang

Bereich 0..10V

Eingangs-/Biirdenwiderstand| >50k

Auflésung

Genauigkeit 0.5%

Linearitat 0.2%

Filterung 100Hz

Linearisierung

Modell / Serie

Anmerkung Sensorversorgung (24Vdc) wird zur Verfiigung gestellt; Gesamtbelastbarkeit beachten

Bezeichnung

Ai4

Art Spannungseingang

Bereich 0..10V

Eingangs-/Biirdenwiderstand| >50k

Auflésung

Genauigkeit 0.5%

Linearitat 0.2%

Filterung 100Hz

Linearisierung

Modell / Serie

Anmerkung Sensorversorgung (24Vdc) wird zur Verfiigung gestellt; Gesamtbelastbarkeit beachten

Bezeichnung

Ai4

Art Spannungseingang

Bereich 0..10V

Eingangs-/Biirdenwiderstand| >50k

Auflésung

Genauigkeit 0.5%

Linearitat 0.2%

Filterung 100Hz

Linearisierung

Modell / Serie

Anmerkung Sensorversorgung (24Vdc) wird zur Verfiigung gestellt; Gesamtbelastbarkeit beachten

Bezeichnung

Ai5

Art Spannungseingang
Bereich 0..10V
Eingangs-/Biirdenwiderstand| >50k

Auflésung

Build:20210511-115542-7056435afo
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MOVE data - On-Wire 1

Technische Daten EFFIZIENTE

MOVE

Genauigkeit 0.5%

Linearitat 0.2%

Filterung 100Hz

Linearisierung

Modell / Serie

Anmerkung Sensorversorgung (24Vdc) wird zur Verfligung gestellt; Gesamtbelastbarkeit beachten

Bezeichnung

Ai5

Art Spannungseingang

Bereich 0..10V

Eingangs-/Biirdenwiderstand| >50k

Auflésung

Genauigkeit 0.5%

Linearitat 0.2%

Filterung 100Hz

Linearisierung

Modell / Serie

Anmerkung Sensorversorgung (24Vdc) wird zur Verfligung gestellt; Gesamtbelastbarkeit beachten

Bezeichnung

Ai5

Art Spannungseingang

Bereich 0..10V

Eingangs-/Biirdenwiderstand| >50k

Auflésung

Genauigkeit 0.5%

Linearitat 0.2%

Filterung 100Hz

Linearisierung

Modell / Serie

Anmerkung Sensorversorgung (24Vdc) wird zur Verfligung gestellt; Gesamtbelastbarkeit beachten
3.1.4 Impuls-/Zahleingange

Das Steuerungssystem verfiigt tiber folgende Impulseingange / Zahlereingange:

Bezeichnung

Imp1

Art

Impuls-/Schalteingang, 2/3 Draht

Schaltschwelle

0.6/1V

Eingngsschaltung

n-schaltend

Ausl6sung steigende Flanke
Torzeit (Frequ.Modus) [ 10ms ... 65s
Auflosung (Per.Modus)[ 1 ... 50ms

Filterung hardware, 1ter Ordnung, Grenzfreq. ca. 1,5kHz
Bauteil -
Anmerkung Sensorversorgung (24Vdc) wird zur Verfligung gestellt; Gesamtbelastbarkeit beachten

Build:20210511-115542-7056435afo

Angaben unverbindlich. Anderungen vorbehalten.
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MOVE data - On-Wire 1

Technische Daten

MOVE

EFFIZIENTE
ENERGIESYSTEME

Bezeichnung

Imp1

Art

Impuls-/Schalteingang, 2/3 Draht

Schaltschwelle

0.6/1V

Eingngsschaltung

n-schaltend

Auslésung steigende Flanke
Torzeit (Frequ.Modus) | 10ms ... 65s
Auflosung (Per.Modus)[ 1 ... 50ms

Filterung hardware, 1ter Ordnung, Grenzfreq. ca. 1,5kHz
Bauteil -
Anmerkung Sensorversorgung (24Vdc) wird zur Verfligung gestellt; Gesamtbelastbarkeit beachten

Bezeichnung

Imp1

Art

Impuls-/Schalteingang, 2/3 Draht

Schaltschwelle

0.6/1V

Eingngsschaltung

n-schaltend

Ausl6sung steigende Flanke
Torzeit (Frequ.Modus) | 10ms ... 65s
Auflosung (Per.Modus)[ 1 ... 50ms

Filterung hardware, 1ter Ordnung, Grenzfreq. ca. 1,5kHz
Bauteil -
Anmerkung Sensorversorgung (24Vdc) wird zur Verfligung gestellt; Gesamtbelastbarkeit beachten

Bezeichnung

Imp2

Art

Impuls-/Schalteingang, 2/3 Draht

Schaltschwelle

0.6/1V

Eingngsschaltung

n-schaltend

Ausl6sung steigende Flanke
Torzeit (Frequ.Modus) [ 10ms ... 65s
Auflosung (Per.Modus)[ 1 ... 50ms

Filterung hardware, 1ter Ordnung, Grenzfreq. ca. 1,5kHz
Bauteil -
Anmerkung Sensorversorgung (24Vdc) wird zur Verfligung gestellt; Gesamtbelastbarkeit beachten

Bezeichnung

Imp2

Art

Impuls-/Schalteingang, 2/3 Draht

Schaltschwelle

0.6/1V

Eingngsschaltung

n-schaltend

Ausl6sung steigende Flanke
Torzeit (Frequ.Modus) [ 10ms ... 65s
Auflosung (Per.Modus)[ 1 ... 50ms

Filterung hardware, 1ter Ordnung, Grenzfreq. ca. 1,5kHz
Bauteil -
Anmerkung Sensorversorgung (24Vdc) wird zur Verfligung gestellt; Gesamtbelastbarkeit beachten

Bezeichnung

Imp2

Art

Impuls-/Schalteingang, 2/3 Draht

Schaltschwelle

0.6/1V

Eingngsschaltung

n-schaltend

Build:20210511-115542-7056435afo

Angaben unverbindlich. Anderungen vorbehalten.
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MOVE data - On-Wire 1

Technische Daten

MOVE

EFFIZIENTE
ENERGIESYSTEME

Ausl6sung steigende Flanke
Torzeit (Frequ.Modus) [ 10ms ... 65s
Auflosung (Per.Modus)[ 1 ... 50ms

Filterung hardware, 1ter Ordnung, Grenzfreq. ca. 1,5kHz
Bauteil -
Anmerkung Sensorversorgung (24Vdc) wird zur Verfligung gestellt; Gesamtbelastbarkeit beachten

Bezeichnung

Imp3

Art

Impuls-/Schalteingang, 2/3 Draht

Schaltschwelle

0.6/1V

Eingngsschaltung

n-schaltend

Ausl6sung steigende Flanke
Torzeit (Frequ.Modus) [ 10ms ... 65s
Auflosung (Per.Modus)[ 1 ... 50ms

Filterung hardware, 1ter Ordnung, Grenzfreq. ca. 1,5kHz
Bauteil -
Anmerkung Sensorversorgung (24Vdc) wird zur Verfligung gestellt; Gesamtbelastbarkeit beachten

Bezeichnung

Imp3

Art

Impuls-/Schalteingang, 2/3 Draht

Schaltschwelle

0.6/1V

Eingngsschaltung

n-schaltend

Auslésung steigende Flanke
Torzeit (Frequ.Modus) [ 10ms ... 65s
Auflosung (Per.Modus)[ 1 ... 50ms

Filterung hardware, 1ter Ordnung, Grenzfreq. ca. 1,5kHz
Bauteil -
Anmerkung Sensorversorgung (24Vdc) wird zur Verfligung gestellt; Gesamtbelastbarkeit beachten

Bezeichnung

Imp3

Art

Impuls-/Schalteingang, 2/3 Draht

Schaltschwelle

0.6/1V

Eingngsschaltung

n-schaltend

Auslésung steigende Flanke
Torzeit (Frequ.Modus) | 10ms ... 65s
Auflosung (Per.Modus)[ 1 ... 50ms

Filterung hardware, 1ter Ordnung, Grenzfreq. ca. 1,5kHz
Bauteil -
Anmerkung Sensorversorgung (24Vdc) wird zur Verfligung gestellt; Gesamtbelastbarkeit beachten

Build:20210511-115542-7056435afo
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MOVE data - On-Wire 1 Technische Daten MOVE e e

3.2 Ansichten und Ma8zeichnungen

3.2.1 AuBenansicht

Slave-Knoten (UV-Messstelle)

MOVE EFFIZIENTE
ENERGIESYSTEME
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MOVE data - On-Wire 1 Technische Daten MOVE e e

3.2.2 Innenansicht - Gehdauseboden

Slave-Knoten (UV-Messstelle)

EFFIZIENTE
ENERGIESYSTEME
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MOVE data - On-Wire 1 Technische Daten MOVE e e

3.2.3 Gehausebohrbild

Zur Montage bitte folgendes Bohrbild verwenden (Malie siehe Punktmarkierung unten)

Slave-Knoten (UV-Messstelle)

MOVE EFFIZIENTE
ENERGIESYSTEME

Build:20210511-115542-7056435afo Angaben unverbindlich. Anderungen vorbehalten. Seite 27 von 32



MOVE data - On-Wire 1 Technische Daten MOVE e e

Build:20210511-115542-7056435afo Angaben unverbindlich. Anderungen vorbehalten. Seite 28 von 32



- On-Wi Anhan - EFFIZIENTE
MOVE data - On-Wire 1 g MOVE ENERGIESYSTEME

4 Anhang
4.1 Instandhaltung und Wartung

4.1.1 Pflegehinweise

Die Oberflache des Gerits ist unbehandelt. Vermeiden Sie daher eine Verschmutzung mit Ol oder Fett.
Sollte das Gehdause dennoch verschmutzt sein, reinigen Sie die Oberflache mit einem handelsiiblichen
Kunststoffreiniger (niemals andere Lésungsmittel verwenden).

Weiter sind die Wartungs- und Pflegehinweise von angeschlossen Sensoren, Aktoren oder Kommunka-
tionssystemen zu beachten.

Build:20210511-115542-7056435afo Angaben unverbindlich. Anderungen vorbehalten. Seite 29 von 32
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4.2 Komponentenliste

Das Steuerungssystem ist aus den folgenden Komponeten in der angegebenen Stiickzahl (siehe Anz.) zusammengesetzt.

Bezeichnung Artikelnummer ID Anz. Art / Verwendung Verwendungshinweis Kurztext
CAS_SupRail-HDR15-24 A36B0-0021-98 ..HW.Pow1 [1 Netzteil Montage auf DIN-Schiene DIN-Schienennetzteile 15.2W 24V 0.63A Class Il DIN Rail
CAH_RCaEnd D12G0-0149-98 ..HW.RCal |1 DIN-Schienen-Gehause Montage auf DIN-Schiene DIN-Schienen-Gehause, Abschlussstiick
CAH_RCa44 D12G0-0144-98 ..HW.RCal [1 DIN-Schienen-Geh&use Montage auf DIN-Schiene DIN-Schienen-Gehause; griin; 45mm
CAH_RCa44 D12G0-0144-98 ..HW.RCal [1 DIN-Schienen-Geh&use Montage auf DIN-Schiene DIN-Schienen-Gehause; griin; 45mm
CAH_RCa44 D12G0-0144-98 ..HW.RCal |1 |DIN-Schienen-Gehduse Montage auf DIN-Schiene DIN-Schienen-Gehéause; griin; 45mm
CAH_RCa44 D12G0-0144-98 ..HW.RCal [1 DIN-Schienen-Geh&use Montage auf DIN-Schiene DIN-Schienen-Gehause; griin; 45mm
CAH_RCaFix D12G0-0150-98 . 1 DIN-Schienen-Gehause DIN Hutschienen Schnappfull

.HW.RCaFix1
CAH_RCaFix D12G0-0150-98 . 1 DIN-Schienen-Gehause DIN Hutschienen Schnappfu
.HW.RCaFix2
CAH_RCaFix D12G0-0150-98 . 1 DIN-Schienen-Gehause DIN Hutschienen Schnappfu
.HW.RCaFix2,
CAE_Z-PatBridgeMX-12 VIM0-0204A98 ..HW.cB1 1 Koppel-Brick Montage auf Tragerplatte/-gehduse Koppel-Brick, von Remote-Bus auf Local-Bus
CAE_G-5Ai3Imp-02 VIM0-0123B98 ..HW.eBO1 [1 E/A-Brick 0..10V, p-switching puls input
CAE_G-5Ai3Imp-02 VIMO0-0123B98 ..HW.eB02 |1 |E/A-Brick 0..10V, p-switching puls input
CAE_G-5Ai3Imp-02 VIMO0-0123B98 ..HW.eB03 [1 |E/A-Brick 0..10V, p-switching puls input

Build:20210511-115542-7056435afo Angaben unverbindlich. Anderungen vorbehalten. Seite 30 von 32



MOVE data - On-Wire 1 Anhang MOV = ENERGIESYSTEME

4.3 HMI-Ubersicht

Auf der nachfolgenden Seite finden Sie die Ubersicht aller enthaltener Menii Oberflachen.
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